
㈜앤트랩 신입사원 채용 계획 안내

1. 담당업무 
- ROS 기반 센서 / 로봇 제어 및 알고리즘 개발
- 센서로부터 얻어진 데이터를 통한 센서 보정 및 로봇 제어 알고리즘 개발

2. 자격 요건
-학력 : 대졸 이상 (졸업예정자 가능)
-경력 : 경력 무관
- Linux 기반 ROS 환경 이해 가능하신 분
- ROS 기반 센서 운용 이해 가능하신 분
- C/C++, Python 사용 가능하신 분
- OpenCV 등의 라이브러리 사용 가능하신 분
- 선형대수, 수치해석 등 관련 기반 기술에 대한 기본적인 이해가 가능하신 분

3. 우대사항
- 프로그래밍 / 로봇 관련 학과 석사 이상 우대
- 카메라 / 라이다 센서 캘리브레이션 개발 경험 우대
- 3D reconstruction, Structure from Motion, Visual Odometry 개발 경험 우대
- OvenCV를 이용한 Image Processing, 영상처리 개발 경험 우대
- 개발 제안서 작성 경험 우대

4. 채용 형태 및 근무조건
- 정규직 (수습 : 3개월), 계약직 (근무기간 :협의, 정규직 전환 가능, 파트타임 가능)
- 대졸(혹은 졸업 예정)신입 2,700 - 3,000 만원, 석사 3,600 - 4,000 만원, 추가 협의 가능
- 근무지 : 대전 
- 근무시간 : 자율근무제

5. 추가 옵션
- 한밭대학교 정보통신전문대학원 석/박사 학위과정 병행 가능

6. 이력서 및 자기소개서 제출
- [상시채용] antlab.company@gmail.com 로 이메일 제출
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